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Schnellstartschritte

1. Einschalten.
Drlcken und l6sen Sie die AN-/ AUS- Taste. Der Apex schaltet sich im zuletzt verwendeten Modus ein und ist
bereit zum suchen. Der Detektor funktioniert mit eingebauten wiederaufladbaren Lithium-lonen Batterien.
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2. Auswahlmodus.
Benutzen Sie die Modus-Taste um einen anderen Erkennungsmodus zu wahlen.

3. Einstellungen anpassen.
Driicken Sie die Menitaste, um Empfindlichkeit, Lautstarke, Lautstdrkeregelung fir den Eisenbereich,
Frequenz, Kanal, Hintergrundbeleuchtung oder Z-Lynk, falls gewtinscht, anzupassen.

4. Bodenabgleich (wenn erforderlich).
Dricken und halten Sie die BOD BAL -Taste wahrend Sie die Spule Uber dem federn.

5. Suche beginnen.
Senken Sie die Suchspule auf etwa 2,5 cm (1 inch) Gber dem Boden ab und bewegen Sie die Spule mit
einer Geschwindigkeit von 1 Meter pro Sekunde nach links und rechts. Die Spule muss zur Zielerfassung in
Bewegung sein, kann jedoch wahrend der Punktortung stationar bleiben.

1m/s (3 FuBB/Sek.) 1m/s (3 FuBB/Sek.)




Apex Lieferumfang

Der ACE Apex enthalt die folgenden Teile im Lieferumfang, von denen einige bereits teilweise montiert
sind. Falls ein Teil fehlen sollte, wenden Sie sich bitte an den Garrett-Kundendienst.

ArmstUtze mit
Gurt

S-férmige Stange mit mon-
tiertem Steuergerat

Obere und untere Stange (miteinander verbunden)

15x18cm /6"
x 11" DD Vi-
per-Suchspule
mit eingebauter
Abdeckung

Mikro-USB Ladekabel

Schnellstartanleitung

Hinweis: ACE-Benutzerhandbuch ist auf
garrett.com in verschiedenen Sprachen
verfligbar

Mutter, Schraube, montierbare
Unterlegscheiben

Beinhaltet ein Paket mit
einem kabellosen PN
1142325 Z-Lynk Kopfhorer

MS-3 Ladekabel fiir den
kabellosen Kopfhorer und
USB

Hinweis: Die kabellosen
Kopfhorer MS-3 sind im
Lieferumfang von PN

1142320 nicht enthalten




Montage

Fahren Sie das Gestange aus und fligen

Sie die Unterlegscheiben ein

1. Losen Sie den oberen Camlock-Bolzen indem
Sie diesen nach rechts (im Uhrzeigersinn) dre-
hen, wahrend Sie den oberen und den unteren
Vorbau festhalten.

2. Fahren Sie nun den unteren Stiel aus.

3. Drucken Sie die Unterlegscheibe bis sie ein-
rastet

Befestigen Sie die Suchspule

1. FUgen Sie den unteren Vorbau in die Halterung
fUr die Suchspule ein.

2. Befestigen Sie nun die Schraube und ziehen Sie
diese mit der Flugelmutter fest an!

Befestigen Sie die s-formige Stange an
der unteren Stange

1. Losen Sie den oberen Camlock-Bolzen indem
Sie diesen nach rechts (im Uhrzeigersinn) dre-
hen, wahrend Sie den oberen und den unteren
Vorbau festhalten.

2. Fahren Sie nun den unteren Stiel aus.

3. Dricken Sie die Unterlegscheibe bis sie ein-
rastet.

Armmanschette anpassen (wenn
gewiinscht)

1. Etfernen Sie die Schraube an der Unterseite.

2. Bewegen Sie die zweiteilige Manschette zur
gewdlnschten Position.

3. Flgen Sie die Schraube wieder ein und ziehen
Sie sie fest.




Montierter Detektor

Armgurt
Armmanschette
Bildschirmanzeige, Wasserfester Handgriff
Druckknopfsteuerung
Detek-
torstander
Steuergerat

Camlock-Bolzen
3mm (1/8") Kopfhore-
ranschluss
Batterieladean-
schluss (Mikro-

USB)
Obere Stange

Camlock-Bolzen

Untere Stange

15x 18 cm/ 6"x 11"Viper DD-Suchspule




Betterieinformation

Basic Information
Batterietyp:
Akkulaufzeit:

Integrierte Lithium-lonen
normalerweise 15 Stunten, abhan
gig von den Einstellungen

25% pro Pixel, unterster Pixel blinkt
wenn 5% verbleiben

Batterieskala:

Aufladezeit: 4 Stunden durch jeglichen USB-An
schluss (wenn Detektor AUS ist,
langer wenn AN).

Ladestatus: Blinkt wahrend des Aufladens,

stetig aufleuchtend wenn aufgelad
en.
Lebenszyklus
der Batterie:

Die Batterien halten mehrere Jahre.
Mindestens ein Mal pro Jahr auflad
en.

Detektor sollte wahrend des Au
fladens ausgeschaltet sein, um den
Aufladeprozess zu beschleunigen.

Ladehinweis :

Die Mirko-USB Aufladestation befindet sich unter einer
wasserfesten Gummikappe an der Rickseite des Apex-
Steuergerats.

Suchen mit einer Powerbank

Im Falle einer entladenen Batterie im Einsatz, kann Apex
durch den Anschluss eines externen 5V USB-Netzteiles
Uber ein USB-Kabel betrieben werden.

Hinweis zur Batterielebensdauer

Zur Verldangerung der Lebensdauer der internen Bat-
terie sollte sie vor der Lagerung vollstandig entladen
sein und der Detektor sollte in einem klimatisch kon-
trollierten Bereich gelagert werden. Die Lagerung des
Detektors bei hoher Temperatur Gber einen langeren
Zeitraum wird die Lebensdauer der Batterie und max-
imale Ladekapazitat verringern. Den Detektor nicht in
der Ndhe eines Feuers, in einem Auto oder unter der
prallen Sonne verwenden, aufladen oder liegen lassen.
Solch eine hohe Temperatur kdnnte die Detektor-Bat-
terie beschadigen. Dies konnte zur Wdarmeerzeugung,
Explosion oder Feuer fuhren.

Letztendlich sind die Kosten fir den Besitz einer Bat-
terie niedriger als die fUr eine austauschbare Batterie
und diese hat den Vorteil einer geringere Auswirkung
auf die Umwelt. Im Falle eines frihzeitigen Ausfalles
kann die Batterie in jedem zertifizierten Garrett Ser-
vice-Zentrum ausgetauscht werden.

Beachten Sie die Ausrichtung des Mirko-USB An-
schlusses bevor Sie ihnin die Rickseite des Steuergerats
einstecken.




Grundbedienelemente

AN/ AUS und MODUS— Zum Ein- und Auss-
chalten halten Sie diesen Knopf eine Sekunde
lang gedrickt. Sobald der Detektor eingeschaltet
ist, konnen Sie bei Bedarf Uber die Modus-Taste
weitere Erkennungsmodi auswahlen. Driicken
und halten Sie diese Taste fur finf Sekunden um
in die Werkseinstellungen wiederherzustellen.

Plus/Minus und STUFENDISKRIMI-
NIERUNG— Benutzen Sie Plus/Minus um die Ein-
stellungen zu andern. Mit der MENU-Taste konnen
Sie den Cursor steuern wenn Sie die Stufendiskri-
minierung andern.

Bodenabgleich / HALTEN—Halten Sie diese
Taste gedrickt, wahrend Sie den Detektor mit den
Boden abgleichen.

Eisenton—Ermaglicht dem Benutzer unter-
schiedliche Eisenarten zu horen (normalerweise
leise), damit das Ausgraben von schwierigen,
unerwinschten flachen Eisengegensténden,
wie zum Beispiel Flaschenverschlissen oder
Stahlscheiben, vermieden werden kann.

DEPTH

MENU—Driicken, und fortdauernd tippen um
durch die MenUstellungen zu blattern. Ermoglicht
Zugang zu Empfindlichkeit, Lautstarke, Lautstark-
eregelung fUr den Eisenbereich, Frequenzop-
tionen, Kanaloptionen, Hintergrundbeleuchtung,
und Z-Lynk kabellose Kopplung.

Punktortung/BETRIEB—Halten Sie diese Taste
fUr die Punktortungsfunktion gedruckt, welche
eine schnelle Wiederherstellung mit den kleinst-
moglichen Lochern erlaubt. Dricken und lassen
Sie die BETRIEB-Taste los um das Einstellungs-
menu zu verlassen.

Akzeptieren / Ablehnen - Akzeptiert oder lehnt
Ziele ab, indem einzelne Diskriminierungsstufen
aus der Ziel-ID-Legende ein- und ausgeschaltet
werden. Verwenden Sie diese Option in Verbind-
ung mit den Plus/Minus, um den Cursor Uber ein
beliebiges Stufendiskriminierung-Pixel zu bewe-
gen (siehe Punkt 2).




LCD/Anzeigeelemente

@

0O

Ziel-ID-Legende—zeigt verschiedene Metallarten 9.
an (von eisenhaltigen bis nicht eisenhaltigen Ziel-

en)

Ziel-ID-Cursor—Zeigt die Ziel-ID des entdeckten
Ziel an. Ein Ton wird nur bei einem brauchbaren
Ziel erzeugt.
Diskriminierungsmuster—Leuchtender Cursor
zeigt ein brauchbares Ziel an, leerer Cursor zeigt
unbrauchbare Ziele an.

10.

11.

Eisenton—Zcigt an, dass die Eisenton-Funktion
aktiviert ist.

Kabellose Kophdrer—Das kabellos Symbol
blinkt wahrend versucht wird eine Verbindung
herzustellen. Das kabellos Symbol leuchtet dau-
erhaft, wenn die Verbindung mit den Kopfhérern
hergestellt wurde.

12.

13.

Hintergrundbeleuchtung—-Bei Anzeige wird
die LCD Hintergrundbeleuchtung genutzt.

7. Suchmodus— Zeigt den genutzten Suchmodus
an (z. B. US-MUnzen, Juwelen, Reliquien etc.). Der
aktuell verwendete Modus wird angezeigt.

14.
Akkustand—~Zeigt durchgehend den Status der

Akkulaufzeit an. Laden Sie den Akku wieder auf,
wenn nur ein Segment verbleibt.

9— NON-FERROUS SILVER
6® s00 =@
6— 10 20 30 40 50 60 70 80 90
i o i G s O o i e D ) s e e S N A i R
o_ N [N N N N N Y N N N N N NN N N
IRON AUDIO o) _@
6‘ ZERO (1)  GNDBAL SENS [DEPT
COINS voLume |
0O- US COINS @ IRoN voL Il
JEWELRY FREQ kHz
RELICS =& CHANNEL |
Q- CUSTOM [é]

& ®®

Digitale Ziel-ID—Zcigt einen Wert von 0 bis 99
am um Ziele noch genauer als durch den ID-
Blinker zu identifizieren. Zeigt ebenfalls Modi und
Anpassungsstufen an wenn die Einstellungen
gedndert werden.

Bodenabgleich—Bei Anzeige befindet sich der
Detektor im Bodenabgleichmodus.

Meniisteuerungsoptionen—Driicken Sie die
MenU-Taste um durch die Einstellungsoptionen
des Detekors zu blattern: Empfindlichkeit, Laut-
starke, Lautstarkeregelung fUr den Eisenbereich,
Frequenz, Kanal, Hintergrundbeleuchtung und
kabellose Kopfhorer.

Empfindlichkeit—Zcigt die derzeitige Empfind-
lichkeitseinstellung.

Zieltiefe—Zeigt die Tiefe einer Miinze, oder eines
ahnlich gro3en Ziels an. Hinweis: Ziele die groler
als eine Minze sind, werden evtl. flacher als ihre
aktuelle Tiefe angezeigt, wahrend Ziele die gro3er
als eine Minze sind evtl. tiefer als ihre aktuelle Tiefe
angezeigt werden.

U.S. Miinzsymbole—Zeigt die eventuelle
Identitdt von U.S. Minzen an. Diese Symbole
werden nur angezeigt, wenn sich der Detektor im
U.S-Minzmodus befindet.




Ziel-ID-Information

Diskrimi-
nierung (obere
Skala) Muster
(untere Skala)

IRON AUDIO

Digitale Ziel-ID

Die grole digitale Ziel-ID Nummer in der unteren
Mitte des LCD zeigt einen Wert von 0 bis 99 an, um
Ziele noch praziser zu identifizieren als der ID-Cursor.
Die Ziel-ID-Legende ganz oben arbeitet mit dem Ziel-
ID-Cursor um auf eine eventuelle Identitat eines Zieles
hinzuweisen: eisenhaltige Ziele links, nicht eisenhaltige
Ziele oder diinne Ziele mit geringer Leitfahigkeit in der
Mitte, und dicke Ziele oder Ziele mit hoher Leitfahigkeit
(z.B. dickes Silber) rechts.

Audioton Ziel-ID

=3 =333t

-92_¢

Legende Ziele-ID

Cursor Ziel-ID
(obere Skala)

Digitale Ziel-ID

Die Ziel-ID kann schwanken, je nach der Gré3e und
der Dicke des Zieles, da kleine, dinne Metallstlcke
elektrischen Strom nicht so gut leiten wie dickere
Metallstiicke. AuBlerdem kénnen mineralstoffreiche
Boden, insbesonders bei kleinen Zielen, zu Ziel-ID-Fe-
hlern fihren.

Tipp: Die Ziel-ID ist am verlasslichsten wenn sich das
Ziel mitten unter der Suchspule befindet und sich die
Spule flach und in einer konstanten Hohe Uber dem
Boden befindet.

Eisenhaltige Z|e|§ mit Ziele ohne Ziele ohne Eisengehalt mit
Eisenhaltige Ziele (Digitale ID < 35) so | Ziele und Leigt(f?é”hnigi;it Eisengehalt, inklusive | hoher Leitféahigkeit (Digital
wie z.B. Nagel, Eisen, Stahl, etc. Ziele mit , " | groRem Schmuck und | 1D >79), inklusive groer
niedriger | €2 B 5 CeNt S zen, wie 28, US Silbermiinzen
Leitfahigkeit sticke und Pfennige
kleiner Schmuck
Niedriger- bis . .
mittelhoher Mittelhoher  Mittelhoher bis
Niedriger Ton Ton Ton sehr hoher Ton Sehr hoher Ton

0




Z-Lynk kabelloser Betrieb

Apex zeichet sich durch einen eingebauten kabellosen
Z-Lynk Sender aus, der mit Garrett MS-3 Kopfhorern
oder anderen Z-Lynk Geraten verwendet werden kann
(wie z.B. Kopfhorern, die mit einem Z-Lynk-Empfanger
verbunden sind.)

Ein Symbol fur den kabellosen Z-Lynk Kopfhorer
(siehe Darstellung) auf dem LCD zeigt den aktuellen
Status ihrer kabellosen Verbindung an. Eine dauerhafte
Darstellung zeigt an, dass der Detektor mit einem sichin
Reichweite befindlichen, laufenden Z-Lynk Empfénger
gekoppelt ist. Ein aufleuchtendes Symbol zeigt an,
dass der Detektor nach einem Empfanger sucht. Das
Fehlen des Symbols zeigt an, dass der kabellose Apex-
Empfdanger ausgeschaltet ist.

Kopplung: Zum Koppeln mit neuen Kopfhorern /
neuen Empfangern einfach den Kopfhorer/Empfanger
einschalten, und diesen innerhalb von 0,6 Metern (2
Ful?) vom Apex halten. Als néchstes schalten Sie den
Apex ein, driicken Sie die MENU-Taste, und fahren Sie
fort in dem Sie die MENU-Taste fortdauernd drtcken,
bis das kabellos Symbol hervorgehoben ist (wie in der
Darstellung angegeben.) Driicken Sie die (+) Taste um
die Kopfhorer zu koppeln.

Nach der Kopplung, wenn die Kopfhorer/Empfanger
ausgeschaltet oder aulSer Reichweite sein sollten, wird
Apex fur 5 Minuten versuchen sich mit dem Empfanger
zu verbinden, was durch das aufleuchtende Symbol
angezeigt wird. Wenn eine Verbindung in dieser Zeit
nicht wieder hergestellt werden kann, wird Apex
seinen kabellosen Sender ausschalten. Zum erneuten
Verbinden schalten Sie den Apex einfach aus und
wieder an.

Zum entkoppeln (vergessen) eines Kopfhorers,
driicken Sie einfach die MENU-Taste um das kabellos
Symbol auszuwahlen und driicken Sie dann die (-)
Taste zum entkoppeln.

Verwendung von optionalen Kopfhorern: Apex
kann ebenfalls mit beliebigen Kopfhdrern bedient
werden, die Uber einen 1/8 Zoll (0,32 cm) grolen
Stecker verfligen. Fur Kopfhorer mit einem 1/4 Zoll
(0,64 cm) grofsen Stecker ist ein optionaler Adapter von
Garrett verflgbar.

IRON (FERROUS) FOIL NON-FERROUS SILVEF
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Hinweis: Pakete, die mit MS-3 Kopfhorern ver-
schickt werden, enthalten ein Benutzerhandbuch
mit allen Einzelheiten zum Gebrauch der kabel-
losen Kopfhorer.




Einstellungsmenii
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Einstellungsmenii anpassen

Driicken Sie die MENU-Taste und driicken Sie
weiterhin die MenU-Taste um durch die sieben
Optionen zu bléttern: Empfindlichkeit, Lautstarke,
Lautstarkeregelung fUr den Eisenbereich, Fre-
quenz, Kanal, Hintergrundbeleuchtung, und ka-
bellose Kopfhorer. Jedes Symbol in diesem Men(
kann durch die Verwendung von (+) oder (-) ange-
passt werden.

Empfindlichkeit

Acht (8) Stufen. Benutzen Sie eine erhdhte Emp-
findlichkeit, wenn Sie nach sehr kleinen oder sehr
tiefen Zielen suchen. Benutzen Sie eine niedrige-
re Empfindlichkeitsstufe, wenn sich der Detektor
ungleichmafig verhdlt (aufgrund von Gbermali-
gem Metallmall, sehr mineralhaltigen Boden, elek-
trischen Stérungen, oder durch das Vorhanden-
sein von anderen Metaldetektoren.)

Lautstarke

Acht (8) Stufen. Dies ist eine Ubergreifende Laut-
starkeregelung fur den integrierten Lautsprecher
und die Kopfhorer.

Lautstarkeregelung fiir den Eisenbereich

Acht (8) Stufen. Lautstérkeregelungen fir den
Eisenbereich ermaoglichen Ihnen die Lautstarke
der eisenhaltigen Ziele zu verringern, wahrend
die Lautstdrke der nicht eisenhaltigen Ziele bei
der normalen Lautstérke verbleibt. Erfahrene

Schatzjéger, die oft alle Ziele héren mochten, ha-
ben durch die Lautstarkeregelung fur den Eisen-
bereich den Vorteil, die Lautstarke von unerw{n-
schten Gegenstanden reduzieren zu kdnnen.

Frequenzoptionen
Sechs (6) FREQ kHZ-Einstellungen am Apex: 5 kHz,
10 kHz, 15 kHz, Mehrfrequenz (MF) Modus, und
Mehrfrequenz Salz (MS) Modus. (Siehe Seite 13 for
eine komplette Information der Mulit-Flex Meh-
rfrequenztechnologie und Details zu jeder Fre-
guenzoption.

Kanal
Acht (8) Kanéle, oder unabhdngige Frequenzenver-
schiebungen, fur jede Einzel- und Mehrfrequenz.
Mit 48 verschiedenen Frequenzanpassungen hat
Apex die Fahigkeit auf dichtgedrangten Feldern
neben anderen Detektoren zu suchen und elek-
trische Stérungen zu Uberwinden.

Hintergrundbeleuchtung @
Benutzen Sie die (+) oder (-) Taste um die Hinter-
grundbeleuchtung an- oder auszuschalten, damit
Sie auch bei Nacht oder in Bereichen mit wenig
Licht suchen kénnen.

Kabellose Kopfhorer @

Benutzen Sie die (+) oder (-) Taste um den einge-
bauten kabellosen Z-Lynk Betrieb an- oder auszus-
chalten. Drlcken Sie (+) um die betriebsbereit-
en kabellosen Z-Lynk Kopfhorer zu koppeln und
dricken Sie (-) um die Kopfhorer zu entkoppeln.
Hinweis: Schalten Sie die betriebsbereiten Z-Lynk
Kopfhorer zuerst an, und driicken Sie die die (+)
Taste wenn die kabellose Kopfhorervariante in den
Mendieinstellungen hervorgehoben ist.




Multi-Flex™ Mehrfrequenzvarianten

MULTI-FLEX

MULTIFREQUENZTECHNOLOGIE

Garrett’s Multi-Flex Mehrfrequenztechnologie wird
durch eine innovative, digitale Plattform mit umfas-
send breiter Bandbreite angetrieben, bietet Ihnen
komplette Erkennenungsflexibilitdt. Jede der sechs
Frequenzen ist wahrend des Betriebes in jedem
Apex-Modus verflgbar (z.B. Schmuck, Reliquien,
MUnzen, etc.).

Wahlen Sie zwischen kraftvollen Einzelfrequenzen, wo
die gesamte Senderleistung auf eine Frequenz konz-
entriert ist, um Ihnen eine verbesserte Erfassung fur
bestimmte Zieltypen zu bieten. Oder wahlen Sie eine
von Apex’s parallel ablaufenden Mehrfrequenz-Modi
um eine exzellente Erfassung aller Ziele in allen Boden
zu erreichen.

5u | 10w

Einzelfrequenzbetrieb

Apex bietet vier Einzelfrequenzen von 5 kHz, 10 kHz, 15
kHz, und 20 kHz an. In einigen Erkennungssituationen
ist eventuell von Vorteil eine Einzelfrequenz anstatt
eine der Apex Mehrfrequenz-Modi zu nutzen.

15 | 20

Zum Beispiel bietet die 20 kHz Frequenz eine verbes-
serte Erkennung beim Suchen von Goldnuggets oder
kaltgehdmmerten Silbermdnzen. Ein weiterer Vorteil
wadre die Wahl der 5 kHz Frequent bei der Suche nach
Zielen mit hoher Leitfahigkeit, wie z.B. Silbermunzen.

Der Einzelfrequenzbetrieb kann in lauten Umge-
bungen mit elekrtrischen Storeffekten eine ruhigere
Anwendung anbieten im Vergleich zur Mehrfrequenz.

Mehrsalz

Mehrfrequenz

Mehrfrequenzbetrieb

Zusatzlich zu den kraftvollen Einzelfrequenzen bietet
Apex zwei Mehrfrequenzbetrieb-Plattformen an. Jede
Mehrfrequenzoption ist eine Kombination aus
mehreren Frequenzen, die gleichzeitig gesendet, emp-
fangen und verarbeitet werden.

Die Standard-Mehrfrequenzen, (im Men( als MF
gekennzeichnet) verwendet eine Kombination aus
Frequenzen, die eine maximale Zielerfassung bei allen
Arten und Grol3en von Zielen liefern, wahrend sie
dennoch die Bodengerausche minimieren. Bestimmt
fur die Landsuche.

Apex’s Mehrfrequenz-Salzmodus (im MenU als MS
gekennzeichnet) verwendet eine Kombination von
Frequenzen, um die negativen Auswirkungen von
Salzwasserstranden zu Uberwinden.

Beim Ubergang von trockenem zum nassen Sand und
beim Betreten von seichtem Wasser kdnnen hohere
Konzentrationen an Salzmineralien die Funktionen
Ihres Detektor beeintrachtigen. Schalten Sie zum
Multifrequenz-Salzmodus um, um eine bestmaogliche
Funktionsfahigkeit und Zielerkennung zu gewéhrleis-
ten. Fihren Sie bei Bedarf eine Bodenanpassung lhres
Detektors durch.

In Salzwasser-Bereichen mit hoch mineralisiertem
Sand koénnen Sie sich entscheiden, die Empfindlich-
keit zu verringern, um eine bestmaégliche Funktions-
fahigkeit zu gewahrleisten.




Suchmodi

Der Garrett Apex enthdlt sechs Suchmodi, welche
auf den gewlnschten Zielen basieren (d. h. Minzen,
Schmuck). Wahlen Sie den Modus, der fiir lhre speziel-
len Erkennungsanforderungen am besten geeignet ist,
oder wahlen Sie den benutzerdefinierten Modus, um
Ihre eigenen bevorzugten Detektoreinstellungen zu er-
stellen und zu speichern.

Sie kénnen lhre Suche weiter verfeinern, indem Sie
aus jedem der optionalen Modi sechs verschiedene
Frequenzeinstellungen auswdhlen. Tippen Sie einfach
auf die Taste Modus, um durch die Modusoptionen zu
blattern.
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NULL Diskriminierungsmodus

Erkennt jede Art von Metall. Alle 20 Unterscheidung-
spixel sind eingeschaltet; es wurden keine Metallziele
ausgeblendet (beseitigt). Verwenden Sie diesen Mo-
dus, um alle Metallgegensténde zu finden oder wenn
das Material des gewtnschten Objekts unbekannt ist.
Wechseln Sie in den Null Disk-Modus, um ein Ziel zu
finden, wenn dessen Signal inkonsistent ist. Solche
Signale kdnnten bedeuten, dass sich MUll in der Nahe
eines guten Ziels befindet.
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MUNZEN-Modus
Wurde entwickelt, um alle Arten von internationalen

MUnzen, von kleinen Bronze- und Hammermiinzen bis
hin zu groBen Silbermedaillons, zu finden. Pixel fur Eisen
und Folie wurden von der Erkennung ausgeschlossen.
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US-Miinzenmodus

Wurde entwickelt, um US-amerikanische und ahnliche
Minzen zu finden und gdangige Millgegenstande wie
Eisen, Folie und Aufreil§laschen zu ignorieren. Beacht-
en Sie, dass mittelgroBer Schmuck mit diesem Diskri-
minierungsmuster moglicherweise Ubersehen wird. Es
ist zu erwarten, dass Mill wie Aluminiumdosen aus-
gegraben wird. Beachten Sie, dass Symbole fir gangige
US-Minzen auf dem LCD unter den Stufenunterschei-
dungspixeln angezeigt werden.
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SCHMUCK-Modus

Wurde entwickelt,um Schmuck wie Ringe, Armbander,
Uhren und Halsketten zu finden, wahrend der meiste
Eisenmll ignoriert wird.




Suchmodi (fortsetzung)
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RELIKT-Modus BENUTZERDEFINIERTER Modus

Wurde entwickelt, um kleine Eisenstlicke zu ignori- Kann vom Bediener programmiert werden, wobei
eren und gleichzeitig gute Ziele im unteren Bereich der Apex die Anderungen auch beibehalt wenn der
der Leitfahigkeit wie z.B. Blei, Messing und Bronze zu Detektor ausgeschaltet wird. Die werkseitige Vorein-
erkennen. stellung flr den BENUTZERDEFINIERTEN-Modus ist die-

selbe wie fir den MUNZEN-Modus. Beginnen Sie mit
diesem Diskriminierungsmuster und bewegen Sie den
Cursor mit den Tasten (+) und (-) STUFEN-DISK. Sobald
sich der Cursor Uber dem gewinschten Stufendiskri-
minierungspixel befindet, kdnnen Sie den Modus mit
den Steuerelementen der Tasten Akzeptieren / Ableh-
nen anpassen.




Stufendiskriminierung

Apex hat 20 Pixel oder ,Stufen” der Diskriminierung, die
auf der unteren Skala angezeigt werden. Jede Kombi-
nation dieser Pixel kann je nach Wunsch ein- oder aus-
geschaltet werden. Es gibt zwei Methoden zum Andern
des Stufendiskriminierungsmusters, um eine bestim-
mte Art von Mill oder eines unerwinschten Elements
abzulehnen.

FUr die erste Methode verwenden Sie die Tasten (+)
oder (-) STUFEN-DISK, um den Ziel-ID-Cursor nach links
oder rechts zu bewegen. Drlicken Sie anschlieSend
die Beseitgungstaste (v* / x), um den Cursor auf
der unteren Skala direkt unter dem Ziel-ID-Cursor zu
entfernen oder zu aktivieren. (Siehe Abbildungen auf
der ndchsten Seite)

Bei der zweiten Methode zum Andern des
Stufendiskriminierungsmusters  wird  nur  die
Bestitigungstaste (v* / x) verwendet. Wenn ein

unerwinschtes Ziel horbar erkannt wird, driicken Sie
einfach die Beseitigungstaste (v / x), um eine Stufe
an diesem Ziel-ID-Cursor zu erstellen. Wenn dieses
Element das nédchste Mal angetroffen wird, wird kein
akustisches Signal erzeugt.

Tipp: Die Stufendiskriminierung kann auch
verwendet werden, um bestimmte Metallgegenstande
zu finden. Wenn beispielsweise ein Ohrring verloren
gegangen ist, scannen Sie den passenden Ohrring
im NULL-DISK-Modus und notieren Sie den Cursor fir
die Ziel-ID. Verwenden Sie dann die Tasten STUFEN-
DISK und (v / x) ELIM, um alle Pixel (au3er dem fur
den Ohrring) und ein zuséatzliches Pixel auf beiden
Seiten auszuschalten, um somit einige ID-Variationen
zu berlcksichtigen.

Beispiel fiir eine manuelle Abanderung des Stufendiskriminierungsmusters

GARRETT

Verwenden Sie die STUFEN DISK-Tasten, um den
Ziel-ID-Cursor Uber dem Pixel zu positionieren, das
Sie entfernen mochten (siehe Abbildung links).
Verwenden Sie die Taste Elim (v / x), um dieses
Pixel aus der unteren Skala zu ldschen (siehe
unten). Dieser Artikel wird jetzt abgelehnt.

Hinweis: Anderungen am Stufendiskriminierungsmuster
im BENUTZERDEFINIERTEN-Modus bleiben erhalten, wennder
Detektor ausgeschaltet wird. Anderungen an allen anderen
Modi werden auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt,
wenn der Detektor aus- und wieder eingeschaltet wird.



Automatischer Bodenabgleich

Die Detektorleistung kann durch Bodenmineral-
isierung negativ beeinflusst werden. Apex kann au-
tomatisch mit dem Boden abgeglichen werden, um
unerwlnschte Bodensignale zu 16schen und maxi-
male Stabilitdt und Zielerfassung zu erzielen.

Hinweis: Suchen Sie immer einen metallfreien
Bodenbereich aus, bevor Sie versuchen, den Detek-
tor zu erden. Apex bietet einen hochauflésenden
Bodenabgleich mit 175 Aufldsungspunkten, die von
leitfdhigen Boden wie Salzwasserstranden bis hin
zu mineralisierten Eisenbdden reicht. Wahrend der
Bodenabgleichsfunktion erscheint das Wort Boden-
abgleich auf der Anzeige und der Bodenabgle-
ichswert wird auf dem LCD angezeigt.

Bodenabgleichsverfahren

Halten Sie die Bodenabgleich-Taste gedrickt,
wahrend Sie die Suchspule kontinuierlich ca. 2 bis
20 cm Uber dem Boden ,hipfen” oder federn” las-
sen, bis eine minimale Audioausgabe vom Boden zu
horen ist. Lassen Sie dann den Knopf los und begin-
nen Sie mit der Suche. Der Bodenabgleichswert wird
auf dem LCD angezeigt. Ein niedriger Bodenabgle-
ichwert weist auf leitfahigen Boden, wie z.B. Salzwas-
serstrande hin. Hohe Bodenabgleichswerte weisen
auf eisenhaltigen Boden hin.

Wahrend der Detektor mit dem Boden abgegli-
chen wird, kann der Wert des Bodenabgleichs dort
beobachtet werden, wo normalerweise die ID-Num-
mer des digitalen Ziels angezeigt wird. Bodenabgle-
ichswerte von 0 bis 75 sind mit ganzen Ziffern an-
gegeben. Bodenabgleichswerte von 75 bis 99 zeigen
einen heilSen Boden, und zu diesem Zeitpunkt ver-
wendet der Apex einen hochauflésenden Bodenab-
gleich.

Beginnend bei 75, steigt der Bodenabgle-
ichswert in Viertelpunktschritten an. Dies wird durch
eine ganze Zahl und zunehmende Viertelschritte des
oberen Balkendiagramms dargestellt. (Siehe Abbil-
dung mit Bodenabgleichwert von 92,75.)

Hinweis: Wenn sich die Einstellung fir den Boden-
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abgleich wahrend des automatischen Bodenabgleichs
nicht dndert, besteht eventuell eines von drei Proble-
men: Der Detektor ist entweder bereits ausreichend mit
dem Boden abgeglichen; der derzeitige Boden weist
eine derart neutrale Mineralisierung auf, dass sich die
Einstellungen nicht dndern kann. Oder es gibt einen
Metallgegenstand unter der Spule, der den Detektor
daran hindert, sich mit dem Boden abzugleichen.

Typische Bodenabgleichsbereiche:

80-99: Hocheisenhaltig (Magnetit, Eisenoxidmineralien,
schwarzer Sand, heil3e Steine, Terrakotta)

60-80: MalSig mineralisierte Bdden (roter Ton, brauner
Ton, eisenhaltige Tonmineralien usw.)

20-60: Wahrscheinlich ein eisenhaltiges Objekt

0-20: Hochleitfahige Nichteisenmineralien wie z.B.
Salzwasser




Eisenton

Dricken Sie kurz die EISENTON-Taste, um die Eisenton-
Funktion EIN- und AUS zu schalten.

Mitdem Eisenton kann der Benutzer unterschiedliche
Eisenarten horen (normalerweise ausgeschaltet), um
nicht dazu verleitet zu werden, ein unerwdinschtes Ziel
auszugraben. Der Eisenton passt auch den Grenzwert
zwischen Lauten mit niedrigem und niedrigem
Mittelton an (siehe Abbildungen), um gute Ziele besser
identifizieren zu konnen. Wenn der Eisenton aktiviert
ist, werden Eisenziele nicht nur gehdrt, sondern sie
erzeugen eine noch deutlichere Reaktion mit mehreren
Tonen.Zum Beispiel erzeugt ein Nagel mehrere schnelle
tiefe Tone, wenn die Suchspule hinibergeht. Ein flaches
Eisenobjekt, wie z.B. ein Flaschenverschluss oder eine
Stahlscheibe, erzeugt eine sehr charakteristische Tief-
Hoch-Tief-Reaktion.

Hinweis: Der Eisenton gilt nur fir die eingestufen
Pixel links neben den ersten akzeptierten Pixel
innerhalb des 8-Pixel-Eisenbereichs. Daher ist es nur
dann wirksam, wenn mindestens das erste Pixel der
Unterscheidung herausgestuft wurde.

Tipp: In Gebieten mit hohen Eisenkonzentrationen,
in denen der Eisenton zahlreiche Signale erzeugt, wird
empfohlen, die Lautstdrkeregelungfiir den Eisenbereich
aufeinangenehmes Mal3 zu reduzieren. Einige Benutzer
mogen eventuell den Eisenton deaktivieren und erst
dann wieder einschalten, wenn dies erforderlich ist, um
ein erkanntes Ziel mit fragwdrdiger oder inkonsistenter
Antwort zu Uberprifen, um zu sehen, ob es sich bei
dem Ziel um Eisen handelt.

Informationen zur Verwendung der Eisenton-Funktion finden Sie in den folgenden Abbildungen:

Niedriger Ton

EISENTON AUS:
Normale Aufteilung der finf Apex Audiotone

Niedriger- bis .
mittelhoher Mittelhoher
Ton Ton

Mittelhoher bis

sehr hoher Ton Sehr hoher Ton

0 25 35 45 60 79 99
INENEEENEENNEENEEEEN

keinen Ton

EISENTON AUS: >
Mit finf ausgeblendeten Unterscheidingspixeln
sind alle Ziele unter 25 stumm. 0

Niedriger Ton
EISTENTON AN:
Die Ziele unter 25 sind jetzt als tiefer Ton
zu horen, und Ziele von 25 bis 44 erzeugen 0

jetzt einen tiefen bis mittelhohen Apex-Ton.
Die normalen Tonbriche Uber 44 bleiben
unverandert.

Niedriger mittelhoher
Ton Ton

Niedriger- bis . )
Mittelhoher  Mittelhoher bis

Ton sehr hoher Ton Sehr hoher Ton

25 35 45 60 79 99
IEEERENEENEEEEN

Mittelhoher bis
sehr hoher Ton

Niedriger- bis Mittelhoher

mittelhoher Ton Ton Sehr hoher Ton

25 3% 45 60 79 99
INENEENNENNNEEN




Erkennungstechniken und Tipps:

Wenn Sie erst mit der Metallortung beginnen,
fangen Sie mit der Suche in Gebieten mit sandigem
und lockerem Boden an, da es dort einfacher die
Verwendung des Metalldetektor zu erlernen, ein Ziel
finden und es auszugraben.

Stellen Sie das Detektorgestange und den
Spulenwinkel ein

Losen Sie die Apex-Gestangeverriegelungen und
stellen Sie das Gestdnge auf eine geeignete Lange
ein. Wenn Ihr Detektor richtig eingestellt ist, sollten
Sie in der Lage sein, die Spule Uber den Boden zu
schwenken, ohne sich zu dehnen oder zu bucken.

Ihre Suchspule sollte beim Schwingen parallel zum
Boden bleiben. Die Fligelmutter der Spule darf nicht
zu fest angezogen werden. Bei ordnungsgemaliem
Anziehen sollte die Spule beim Anheben vom Boden
in einer parallelen Position bleiben, und locker genug
sein, damit der Winkel der Spule leicht auf die richtige
Position eingestellt werden kann.

Richtiges Schwingen der Spule

Halten Sie die Suchspule immer bei etwa 2,5 cm
Uber dem Boden und parallel zum Boden, um optimale
Erkennungsergebnisse zu erzielen. Vermeiden Sie
UbermaRiges Aufkommen der Spule auf dem Boden.

Schwingen Sie lhre Suchspule parallel zu Pflugleinen
undWasser.Diesminimiertdie negativen Auswirkungen,
die durch unebenen Boden auf gepfliigten Feldern
und unterschiedliche Feuchtigkeitsmengen in der
Ndahe des Wassers verursacht werden. Schwingen
Sie die Suchspule nicht senkrecht zu Pflugleinen

RICHTIGES
SCHWINGEN

3 fisec (1m/s) «——

und Wasser, da dies zu abrupten Anderungen der
Bodenreaktion fuhren kann, die die Leistung des
Detektors beeintréachtigen konnen.

Laufen Sie langsam, wahrend Sie Ihre Suchspule in
einer geraden Linie von einer Seite zur anderen mit
einer Geschwindigkeit von etwa 1 Meter pro Sekunde
scannen lassen. Bringen Sie die Suchspule am Ende
jedes Durchlaufs um etwa die Halfte der Lange der
Suchspule nach vorne.

Uberlappungsschwung
um 14 cm (5,5 Zoll)

Scannen Sie 1 Meter
(3 Fuss) / Sekunde

Elektrische Beintrachtigung und Erdgerausche

Die Detektorleistung kann manchmal durch
elektromagnetische Stérungen (EMI) beeintrachtigt
werden, die falsche Signale oder eine ungenaue
Ziel-ID erzeugen konnen. Beispiele fur Ubliche
elektromagnetische Stérungen sind elektrische Zaune,
Stromleitungen, Telefontirme und andere Detektoren
die in der Umgebung betrieben werden.

Um die Auswirkungen von EMI zu verringern
oder zu beseitigen, driicken Sie die MENU-Taste und
blattern Sie zu KANAL. Verwenden Sie die Tasten
(+) oder (-), um einen Kanal oder eine geringfligige
Frequenzverschiebung zu finden, die zu einer stabileren
Detektorleistung fuhrt.

Bodengerausche oder Bodenstérungen konnen
in Umgebungen auftreten, in denen eine starke
Bodenmineralisierung vorhanden ist (wie sie haufig in
Goldfeldern zu finden ist). Um die Auswirkungen von
Bodengerduschen zu eliminieren oder zu reduzieren,
sollten Sie lhren Apex mit dem Boden abgleichen
(weitere Informationen finden Sie im Abschnitt
L/Automatischer Bodenabgleich”).




Erkennungsstechnicken und Tipps (forisetzung)

Eisenausblendungstipp Benachbarte Ziele isolieren
Um zu verhindern, dass ein Eisenobjekt das Das enge Erkennungsfeld von Apex’s Viper
Signal eines benachbarten guten Ziels ,ausblendet’, DD-Suchspule ermdglicht eine bessere Trennung

verwenden Sie nur genug Diskriminierung, um den nebeneinanderliegender Ziele im Vergleich zu einer
EisenmUll (z. B. einen kleinen Nagel, wie in Abbildung  konzentrischen Suchspule dhnlicher Grél3e. Verwenden
I dargestellt) kaum auszublenden. Auf diese Weise Sie schmale Schwingungen der Suchspule in Bereichen
konnen Sie die Minze und den Nagel gemeinsam mit viel MUll, um gute Ziele im MUll zu isolieren.
erkennen (siehe Abbildung 2) und somit ein gutes Ziel

nicht ausblenden.

Konzentrischen

Abbildung 1 DD-Suchspule Suchspule

In dieser Abbildung arbeitet Apex
im Nullmodus, wobei zwei Pixel
Eisen entfernt wurden. Dieser
Nagel registriert 18 bis 24 auf
der digitalen Ziel ID-Skala. Stufen
Sie drei weitere Pixel Eisen ein,
um die Erkennung des Nagels zu
verhindern.

Abbildung 2

D BN

In  dieser Abbildung liegt
derselbe Eisennagel Uber einer
Goldmunze. Wenn flnf Pixel
Eisen diskriminiert werden, wird
der Nagel selbst nicht erkannt.
Die beiden Objekte (Nagel und
Munze) haben jedoch eine
kombinierte Leitfahigkeit von
mehr als 25.

Demnach wird die GoldmUnze erkannt, da die kombinierte Leitfahigkeit
hoher ist als die des diskriminierten Ziels (Nagels) allein.




Punktortung

Die genaue Punktortung ermdoglicht eine schnelle Wie- Die obere Skala zeigt die
derherstellung mit dem kleinstmaoglichen Loch. So ver- Signalstarke an. Minztiefenanzeige
wenden Sie die Punktortung:

- Positionieren Sie die Suchspule neben der vermu-
teten Position des Ziels in einer konstanten Hohe
Uber dem Boden.

- Halten Sie die Punktortungstaste gedrlickt und
schwenken Sie die Suchspule langsam Uber den
Zielbereich, wahrend Sie die konstante Hohe Uber
dem Boden beibehalten (z.B.2.5cm /1 Zoll).

- Bewegen Sie die Suchspule in einem Fadenkreuz-
muster von Seite zu Seite und von vorne nach hint- e
en, um das Spitzensignal zu lokalisieren, das durch n T - 4
den lautesten Ton und die grofSte Anzahl von Seg-
menten auf der oberen Skala angezeigt wird.

- Die Mitte der Suchspule befindet sich direkt Gber
dem Ziel, wobei die Tiefe eines minzgroBen Ziels
auf der Tiefenskala angezeigt wird. Das Symbol PP
fur die punktgenaug Anzeige wird Wahrehd der PUNKTORTUNG-Taste (gedhiickt
punktgenauen Anzeige auf dem LCD angezeigt. halten, um die Position zu

bestimmen)

Es wird empfohlen, auf einem Testgeldnde zu Gben.

@®

Zeigt die
Punktortungsmitte der
15x28cm (6"x 11") DD
Viper-Suchspule an.

Um die besten Ergebnisse der Punktortung zu erzielen, halten Sie

eine konstante Hohe Uber dem Boden ein (z. B. 2,5 cm / 1 Zoll). Hinweis: Alternative  Punktortungsmethoden mit einer
DD-Suchspule werden im Apex-Schulungsvideo gezeigt, welches
auf garrett.com zu finden ist.




Praxistest

Sie sollten einen Praxistest durchfihren, um sich
mit der Funktionsweise lhres Detektors vertraut
zu machen. So flUhren Sie einen Praxistest durch:

1. Legen Sie die Suchspule auf eine flache,
nichtmetallische Oberflache, die mehrere Meter
von anderen metallischen Objekten entfernt ist.

2. Wahlen Sie den NULL-Modus.

3. Fdhren Sie verschiedene Metallgegenstande
(Milnzen, Flaschenverschllsse, Nagel usw.) in
einem Abstand von 8 - 10 cm (3 bis 4 Zoll) tber
die Suchspule. Ihr Metalldetektor erkennt das Ziel
akustisch und visuell.

4. Fuhren Sie diesen Test in allen auf Ihrem Detektor
verfigbaren Modi durch. Beobachten Sie die
Tonsignale sowie die Grafiken auf dem LCD, die in
den einzelnen Modi erstellt wurden.

5. Notieren Sie die Ergebnisse lhrer Praxistests und
ziehen Sie diese zu Rat wahrend Sie spater auf der
Suche sind.

Wenn Sie festgestellt haben, wie sich lhre Testziele
wahrend der Praxistests auf der Ziel-ID registrieren,
testen Sie diese im Boden. Begraben Sie lhre Ziele
in aufgezeichneten Tiefen, um ein ,Testdiagramm” zu
erstellen. Beachten Sie wie verschiedene Ziele gelesen
werden, je nachdem, ob sie flach im Boden oder in
verschiedenen Winkeln liegen.

Fihren Sie genaue Aufzeichnungen zu den
Oberflachenmarkierungen, um Ihre Testziele und deren

Tiefen anzuzeigen. Versuchen Sie, diese Ziele einige
Monaten spater (nach dem Absetzen des Bodens, in
Zeiten extremer Dlrre oder nach einem durchndssten
Regen) erneut zu testen. Beachten Sie alle Anderungen
bei der Erkennung dieser Ziele.

Eisenton PRAXISTEST

Flache Eisengegenstande (wie FlaschenverschlUsse
oder Stahlscheiben) kénnen als gut leitende Ziele
erscheinen. Um die Vorteile des Eisentons besser zu
verstehen, verwenden Sie einen Flaschenverschluss,
um Apex zu testen.

Zuerst stellen Sie den Detektor mit allen aktiven
Stufen auf den NULL-Modus ein und fUhren Sie den
Flaschenverschluss in einem Abstand von 8 - 10
cm (3 bis 4 Zoll) Uber die Suchspule. Beachten Sie,
dass die flache Oberflache des Flaschenverschlusses
normalerweise eine hohe digitale Ziel-ID mit dem Ton
eines,guten” Ziels liefert.

Als nédchstes entfernen Sie die ersten sieben Stufen
auf der linken Seite des LCD und schalten Sie die
Eisentonfunktion ein.Fihren Sie den Flaschenverschluss
erneut Uber die Spule und bemerken Sie die
unterschiedlichen Tone. Der saubere Klang wurde
durch einen gemischten, zwitschernden Ton ersetzt,
deram Anfang und am Ende leichte tiefe Tone aufweist,
was auf ein mogliches Millziel hinweist. Fihren Sie ein
leitfahiges, minzgroBes Ziel Uber die Spule und achten
Sie auf den sauberen hohen Ton im Vergleich zum
Flaschenverschluss.

Notieren Sie die Ergebnisse lhrer Praxistests und
ziehen Sie diese zu Rat wahrend Sie spater auf der
Suche sind. Die Kenntnis der Eisenton-Funktion kann
die Anzahl der ausgegrabenen Mllziele verringern.




ALLGEMEINE HINWEISE

Ehrenkodex fiir Metallortung VorsichtsmafBnahmen

Es folgt ein Ehrenkodex, den viele Schatzsucher Beachten Sie bei der Suche nach Schatzen mit Ihrem
und Clubs befolgen, um unseren aufregenden Sport  Garrett-Detektor die folgenden VorsichtsmalSnahmen:
der Metallortung zu bewahren. Wir empfehlen Ihnen,
dasselbe zu tun: - Betreten oder suchen Sie niemals auf Privatbesitz

Ich werde privates und offentliches Eigentum,
alle historischen und archdologischen Statten
respektieren und ohne entsprechende Erlaubnis
keine Metallortungaufdiesen Gebietendurchfiihren.

Ich werde Uber alle ortlichen und nationalen
Gesetze in Bezug auf die Entdeckung und Meldung
gefundener Schatze auf dem Laufenden bleiben
und diese befolgen.

Ich werde wann immer moglich
Strafverfolgungsbeamten helfen.

Ich werde keine vorsatzlichen Schaden an Eigentum
jeglicher Art verursachen, einschlieSlich Zdunen,
Schildern und Gebauden.

Ich werde die Locher die ich grabe immer wieder
zuschitten.

Ich werde kein Eigentum, keine Gebdude oder
Uberreste verlassener Gebaude zerstoren.

Ich werde keinen Mll oder anderen weggeworfene
Schrott herumliegen lassen.

Ich werde jeden MUIl und ausgegrabene Ziele
mitnehmen, wenn ich den Suchbereich verlasse.

Ich werde die goldene Regel einhalten, gute
Manieren im Freien anwenden und mich jederzeit
so verhalten, dass die Statuten das offentliche
Image aller Personen, die auf dem Gebiet der
Metallortung tatig sind, gestérkt werden.

ohne Erlaubnis.

Nationalparks / Staatsparks / Denkmdler /
Militdrzonen und dergleichen sind absolut verboten.
Vermeiden Sie Bereiche, in denen Rohrleitungen
oder elektrische Leitungen vergraben sein kénnen.
Sollten Sie jegliche finden, diese nicht stéren und
die zustéandigen Behdrden benachrichtigen.
Seinen Sie vorsichtig beim Ausgraben von Zielen,
insbesondere wenn die Bedingungen fraglich sind.
Wenn Sie sich nicht sicher sind, ob Sie Ihren
Metalldetektor in einem Bereich verwenden
sollen, wenden Sie sich immer an die zustandigen
Behorden.

Pflege lhres Apex

Ihr Garrett-Detektor ist robust und fur den
Aullenbereich konzipiert. Wie bei allen elektronischen
Gerdten gibt es jedoch mehrere einfache Arten und
Weisen, wie Sie Ihren Detektor pflegen kénnen, um
dessen hohe Leistung aufrechtzuerhalten.

Vermeiden Sie extreme Temperaturen so weit wie
moglich, so wie beispielsweise die Aufbewahrung
des Detektors in einem Kofferraum im Sommer oder
im Freien bei Minusgraden.

Halten Sie Ihren Detektor sauber. Zerlegen Sie das
Gestange und wischen Sie dieses, das Steuergehause
und die Suchspule bei Bedarf mit einem feuchten
Tuch ab.

Denken Sie daran, dass Ihre Suchspule tauchfahig
ist, Ihr Steuergehduse und lhre Anschllisse jedoch
nicht.

Laden Sie die Batterie des Detektors mindestens
einmal im Jahr auf, wenn Sie den Detektor nicht
regelmafig verwenden.




Fehlerbehebung

PROBLEM LOSUNG

1. SchlieBen Sie das Ladegerat an und vergewissern Sie sich, dass das Akkusymbol blinkt (dies
Kein Strom zeigt an, dass der Ladevorgang lauft).
2. Ladekabel und Ladegerat priifen.”

1. Stellen Sie sicher, dass Ihre Suchspule fest angeschlossen ist und das Spulenkabel fest um das
Gestange gewickelt ist.

2. Wenn Sie den Detektor in Innenrdumen verwenden, denken Sie daran, dass ibermaRige elek-
trische Storungen auftreten.

AuBerdem befinden sich in Boden und Wanden iibermaRige Mengen an Metall.

3. Stellen Sie fest, ob Sie sich in der Nahe anderer Metalldetektoren oder anderer Metallstrukturen
wie z. B. Elektrik

Stromleitungen, Drahtzdune, Banke usw.befinden

4. Kanal einstellen.

5. Reduzieren Sie Ihre Empfindlichkeitseinstellung.

UnregelmaBige Signale bedeuten normalerweise, dass Sie ein tief vergrabenes Ziel gefunden
haben oder ein Ziel, das in einem fiir hren Detektor schwer lesharen Winkel positioniert ist. Scan-
nen Sie aus verschiedenen Richtungen, um das Signal zu definieren, oder wéhlen Sie eine andere
Frequenz aus, um moglicherweise die Reaktion des Ziels zu verbessern, und scannen Sie erneut.
Wechseln Sie bei mehreren Zielen in den NULL-Modus oder driicken Sie die Punkttaste, um alle
Ziele genau zu lokalisieren.

UnregelmaBige Gerdusche oder
Bewegung des Ziel-ID-Cursors

UnregelmaBige Signale

HINWEIS: Eisenziele konnen unregelmdfige Signale verursachen. (Sie kinnen Eisenziele im NULL-Mo-
dus identifizieren oder mit der Eisenton-Funktion.)

Stellen Sie sicher, dass Sie den richtigen Modus fiir die Art der Suche verwenden, die Sie durch-

Ich finde keine bestimmten Ziele | fiihren. Wenn Sie speziell nach Miinzen suchen, sollte der MUNZEN-Modus die beste Wahl sein, um
andere unerwiinschte Ziele zu eliminieren. Sie konnen auch den NULL-Modus verwenden, der alle
Metallziele erkennt, um sicherzustellen, dass die gewiinschten Ziele vorhanden sind.

Wenn lhr Ziel-ID-Cursor unregelmaBig hiipft, haben Sie wahrscheinlich Miill gefunden. Ein Ziel-
ID-Cursor kann jedoch auch hiipfen, wenn ein gutes Ziel (wie z.B. eine Miinze) nicht parallel zur
Suchspule liegt (z. B. am Rand). Es kann auch hiipfen, wenn ein oder mehrere ,Miill” -Ziele neben
dem guten Ziel liegen. Scannen Sie aus verschiedenen Richtungen, bis Ihr Ziel-ID-Cursor sich
stabilisiert.

Der Ziel-ID-Cursor hiipft

HINWEIS: Grol3e, flache Eisenstiicke kdnnen - abhdngig von ihrer Ausrichtung im Boden - als gutes Ziel
gelesen werden oder eine unregelmdlSige Bewegung des Ziel-ID-Cursors verursachen. Verwenden Sie
den Eisenton, um Eisenziele zu identifizieren.




ACE Apex-Garantieinformationen

FUr Ihren Apex-Detektor gilt eine Garantie von 24 Mon-
aten, beschrankt auf Teile und Arbeit, jedoch umfasst
sie keine Schaden die durch jegliche Anderungen,
Modifikationen, Vernachldssigungen, Unfélle oder
Missbrauch verursacht wurden.

Falls Sie Probleme mit Ihrem Apex-Detektor haben,
lesen Sie diese Bedienungsanleitung sorgfaltig durch,
um sicherzustellen, dass der Detektor nicht aufgrund
manueller Einstellungen funktionsunféhig ist. Halten
Sie den Netzschalter 5 Sekunden lang gedriickt, um zu
den empfohlenen Werkseinstellungen zurtickzukehren.

Stellen Sie auch sicher Folgendes zu Uberprifen:
1. Uberprifen Sie die Batterieladung und die

Anschlisse. Eine schwache Batterie ist die hdufigste
Ursache fir einen ,Ausfall” des Detektors.

2. Wenden Sie sich an Ihren Handler, insbesondere
wenn Sie mit dem Apex-Detektor nicht vertraut sind.

FUr den Fall, dass Reparaturen oder Garantieservices
fur lhren Apex erforderlich sind, wenden Sie sich an
den ortlichen Handler, bei dem Ihr Detektor gekauft
wurde. Versuchen Sie nicht, ein Garrett-Produkt an das
Werk in den USA zurlickzusenden, um somit Uberhohte
Versand- und Importkosten zu vermeiden.

Informationen zum internationalen Garantie- /
Reparaturbedarf finden Sie auf der Garrett-Website:
www.garrett.com. Klicken Sie auf die Sportabteilung
und dannauf den MenUpunkt Garantie / Unterstitzung,
um weitere Informationen zu erhalten.

Zulassungsinformationen

Dieses Gerat entspricht Teil 15 der FCC-
Bestimmungen. Der Betrieb unterliegt den folgenden
zwei Bedingungen: (1) Dieses Gerat darf keine
schadlichen Stérungen verursachen, und (2) dieses
Gerat muss alle empfangenen Stérungen akzeptieren,
einschliefllich Stérungen, die einen unerwinschten
Betrieb verursachen kénnen.

Anderungen oder Modifikationen, die nicht
ausdrucklichvonderfirdieEinhaltungverantwortlichen
Partei genehmigt wurden, kdnnen zum Erléschen der
Benutzerberechtigung zum Betrieb des Gerats fuhren.

Dieses Gerdt enspricht den lizenzfreien RSS-

Standards von Industry Canada. Der Betriebt unterliegt
den folgenden zwei Bedingungen: (1) dieses Gerat
kann keine Stoérungen verursachen und (2) dieses

Gerdt muss jegliche Stérungen annehmen, inklusive
von Stérungen die den unerwiinschten Betrieb dieses
Gerdts verursachen konnen.

Technische Daten des Funksenders

17 Millisekunden (6x schneller
als Bluetooth®)

Audioverzdgerung:

Audiobandbreite: 30-18.000 Hz
Betriebsfrequenz: 2406-2474 Mhz
Sendeleistung: 8,6 dBm EIRP

Zertifizierungen: FCC, CE, IC, AS/NZ




Technische Spezifikationen

SPEZIFIKATIONEN

Multi-Flex ™-Technologie

v

Einzelfrequenz

Optionen 5, 10, 15 und 20 kHz

Mehrfrequenzoptionen

Parallele Multi-Freq. und Multi-Freq. Salz

Z-Lynk ™ kebellos (integriert) v
Schnelle Zieltrennung / Wiederherstellung v
3,17 cm / 1/8" Kopfhoreranschluss v
Hintergrundbeleuchtung v

Bodenabgleich, Auto

Hohe Auflésung, 175 Punkte

Eisenton v
Lautstarkeregelung fiir den Eisenbereich v
Segmente der Eisendiskriminierung 8
Lautstarkeregelung v
Punktortung v
Wasser- / Wetterbestandigkeit

- Wasserdichte Spule / Spindel v
+ Regensichere Kontrollbox, Wasser- / v

Suchmodi

6, mit internationalen und US-Miinzen-Modi

GroBe digitale Ziel-ID

Skala von 0 bis 99

Audioton ID-Stufen

5 Tdne , inklusive Hybrid-Binar- und Proportional-Audiosystem

Stufendiskriminierung

20 wahlbare Segmente

Empfindlichkeits- / Tiefeneinstellungen

8

Zieltiefenanzeige

5cm /2" Segmente

Standardsuchspule

15x 18 cm/6”x 11”7 DD Viper™

Lange (einstellbar)

1.016-1.35m/40"- 53"

Gesamtgewicht

1,13 kg (2.5 Ibs)

Batteriequelle

Wiederaufladbare Lithium-lonen, eingebaut;
7,5Wh,30g/1 0z

Batteriezustandsanzeige

v

Garantie

2 Jahre, begrenzte Teile / Arbeit
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